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Il Programa Stock
1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)
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Referencia

Valores a tensiéon nominal
1 Tensién nominal V 45 8 9 12 15 18 24 32 48
2 Velocidad en vacio rom 5360 5320 5230 4850 4980 4790 5190 5510 5070
3 Corriente en vacio mA 797 444 387 263 218 988 144 1.7 6.96
4 Velocidad nominal rom 4980 4520 4220 3800 3920 3710 4130 4450 4000
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 114 209 239 286 282 287 28 279 279
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 15 15 1.5 124 101 0811 0652 0516 0.317
7 Par de arranque mNm 131 132 119 129 131 126 136 144 132
8 Corriente de arranque A 165 923 731 55 457 352 31 261 147
9 Max. rendimiento % 87 87 86 87 87 90 87 87 87
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 0273 0867 123 218 328 511 773 123 326
11 Inductancia en bornes mH 0.02750.0882 0.115 0.238 0.353 0551 0.832 131 348
12 Constante de par mNm/A 799 143 163 235 286 358 439 552 899
13 Constante de velocidad rom/V 1200 668 584 406 334 267 217 173 106
14 Relacion velocidad/par rom/mNm 409 405 44 377 383 382 383 385 386
15 Constante de tiempo mecanica ms 499 44 437 425 423 422 422 422 423
16 Inercia del rotor gem? 1.7 104 949 108 106 106 105 105 105

Rango de funcionamiento Leyenda

Datos térmicos
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 14 K/'W
18 Resistencia térmica bobinado/carcasa 3.1 K/W
19 Constante de tiempo térmica del bobinado 12.5 s

20 Constante de tiempo térmica del motor 612s
21 Temperatura ambiente -20...+85°C
22 Max. temperatura del bobinado +100°C
Datos mecanicos (rodamiento a bolas)
23 Max. velocidad permitida 5500 rpm
24 Juego axial 0.05-0.15mm
25 Juego radial 0.025 mm
26 Carga axial max. (dinamica) 3.2N
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 64 N

(idem, con eje sostenido) 800N
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 16N

Otras especificaciones
29 Numero de pares de polos
30 Numero de delgas del colector
31 Peso del motor

CLL = Capacitor Long Life
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Los datos de la tabla son valores nominales.
Explicacion del diagrama en pagina 7 2.

Opcion
Rodamiento a bolas pretensado

134  maxon DC motor

Il Funcionamiento en continuo
Teniendo en cuenta los valores de resistencia
térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor
alcanzara la maxima temperatura durante funciona-
miento en continuo a 25°C de temperatura ambiente
= limite térmico.
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Funcionamiento intermitente

El motor puede ser sobrecargado durante cortos
periodos (ciclicamente).
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—— Potencia nominal asignada
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Detalles en el catalogo de la pagina 34

Sistema Modular maxon

Reductor planetario Encoder MR
@26 mm =] % < E-|= 128-1000 ppy,
0.75-4.5Nm 3 canales
Pagina 381 Pagina 463
Reductor planetario Electrénicas Recomendadas: Encoder Enc
@32 mm = Notas Pagina 34~ 22 mm
0.75-6.0 Nm ESCON Module 24/2 486 100 ppy, 2 canales
Pagina 383/384/387 ESCON 36/2 DC 486 Pagina 468
Koaxdrive ESCON Module 50/5 487 Encoder HED_5540
232 mm = ESCON 50/5 489 500 ppy,
1.0-4.5Nm EPOS4 Micro 24/5 495 3 canales
Pagl.na 394 EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496 Pagina 471/473
Husillo — EPOS4 Mod./Comp.50/5 496 DC-Tacho DCT
32 mm =] EPOS4 Comp. 24/53-axes 497 — ©22 mm
Pagina416-421 POS4 50/5' 501 0.52V
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