RE 25 25 mm, Escobillas de grafito, 20 W
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Il Programa Stock
1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Referencia

Valores a tension nominal
1 Tensién nominal vV 72 9 12 18 24 30 36 48 48 48 48
2 Velocidad en vacio rpm 10500 9710 9620 10400 10900 9210 10100 9540 8450 6720 4650
3 Corriente en vacio mA 133 932 681 506 402 25 237 164 137 989 6
4 Velocidad nominal rpom 8970 8260 8310 9190 9690 8010 8860 8360 7270 5530 3430
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 219 244 275 291 304 314 307 317 323 329 328
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 368 297 245 185 1.5 104 0931 068 0614 0495 0.341
7 Par de arranque mNm 259 238 268 297 325 265 279 270 243 192 127
8 Corriente de arranque A 421 281 232 184 156 861 824 567 451 284 1.3
9 Max. rendimiento % 79 81 84 86 88 88 88 89 88 88 86
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 0171 032 05177 098 153 349 437 847 106 169 368
11 Inductancia en bornes mH 0016 0.031 0057 0112 0.186 0407 0493 0979 125 197 41

mNm/A 615 846 115 161 208 308 338 477 538 677 976
rom/V 1550 1130 828 591 460 311 282 200 177 41 978
rom/mNm 432 428 371 359 34 352 365 356 351 352 369

12 Constante de par
13 Constante de velocidad
14 Relacion velocidad/par

15 Constante de tiempo mecanica ms 652 606 562 536 524 517 516 5183 512 512 514
16 Inercia del rotor gcm? 144 135 145 143 147 14 135 138 139 139 133
Rango de funcionamiento Leyenda

Datos térmicos
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 14.4 K/'W
18 Resistencia térmica bobinado/carcasa 5.1 K/W 5009
19 Constante de tiempo térmica del bobinado 27.7 s

n [rpm]

20w

Il Funcionamiento en continuo
Teniendo en cuenta los valores de resistencia
térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor

20 Constante de tiempo térmica del motor 543s \;3391 55 ak_:anzaré la ma’_xima tenlperatura durante funciqna—
21 Temperatura ambiente _30..+100°C mllenlto er) cqntlnuo a 25°C de temperatura ambiente
22 Max. temperatura del bobinado +155°C = limite térmico.
Datos mecanicos (rodamiento a bolas) [ 1 Funcionamiento intermitente
23 Max. velocidad permitida 14000 rpm El motor puede ser sobrecargado durante cortos
24 Juego axm}l 0.05-0.15mm periodos (ciclicamente).
25 Juego radial 0.025 mm
26 Carga axial max. (dindmica) 20N 1 M [mNm . . .
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 60N 0- 20 T T L T ! —— Potencia nominal asignada
(idem, con eje sostenido) 1000 N 0.25 05 1.0 1Al
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 35N
Otras especificaciones
29 Numero de pares de polos 1 Reduct ) tari E der MR
30 Nuimero de delgas del colector 11 @ezzuc or planetario 40 < E_I:- 12%° :Le(r)OO
31 Peso del motor 115¢g mm - ppY;
0.5 Nm 3 canales
Los datos de la tabla son valores nominales. Pagina 375 . o Pagina 463
Explicacion del diagrama en pagina 72. Reductor planetario Electronicas Recomendadas: Encoder HED_5540
26 mm ‘ﬁ_ ''''' =] Notas Pagina 34|~ [ 500 ppv,
0.75-4.5Nm ESCON Module 24/2 486 3 canales
Pagina 381 ESCON 36/2 DC 486 Pagina 472/473
Reductor planetario I ESCON Module 50/5 487 DC-Tacho DCT
32 mm = 17 ESCON 50/5 489" 3}' 22 mm
0.75-6.0 Nm EPOS4 Micro 24/5 495 0.52V
Pagina 383/384/387 EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496 Pagina 480
Koaxdrive | | _| EPOS4 Mod./Comp.50/5 496 ]_| Freno AB 28
os2mm = EPOS4 Comp.24/53-axes 497 | 24\bC
1.0-4.8 Nm EPOS4 50/5 501 4 Nm
agina 394 EPOS2 P 24/5 504 Pagina 519
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