sensor

Encoder 16 RIO 1024-32768 Imp., 3 canales, con line driver RS 422

Ciclo C = 360°¢

Pulso P = 180°e
7 UHigh
Canal A
ULow ®90%
© UHigh
T S Canal B
II ULow
il UHigh
Canal |
ULow
S3 S4 S1 Sz  [s1.4=90%
As < 45°%
Sentido de rotacién cw (Definicién cw P. 68)
Il Programa Stock Referencia

1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Tipo (provisionales)

Numero de pulsos por vuelta 4096 8192 16384 32768
Numero de canales 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 780 3125 3125 3125 3125
Max. velocidad (rpm) 40000 40000 20000 10000 5000
Desfase @ (°e) 90+/-5 90+/-10 90+/-15 90+/-30 90+/-45
Anchura de pulso index (°e) 90+/-5 90+/-10 90+/-15 90+/-30 90+/-45

Longltud total ‘ Longitud total

Sistema Modular maxon

-l -l >

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor
EC-4pole 22,90 W 247 59.3 59.3 59.3 59.3 59.3
EC-4pole 22,90 W 247 GP22,2.0-34Nm 378 o ° . o .
EC-4pole 22,90 W 247 GP32,1.0-6.0Nm 388 o o . ° °
EC-4pole 22,90 W 247 GP32S 416421 o ° . ° °
EC-4pole 22,120W 248 76.7 76.7 76.7 76.7 76.7
EC-4pole 22,120W 248 GP22,2.0-34Nm 378 o ° o ° .
EC-4pole 22,120W 248 GP32,1.0-6.0Nm 388 . [ ° ° .
EC-4pole 22,120W 248 GP32S 416421 o ° . ° o
EC-4pole 30,100W 249 594 594 594 594 594
EC-4pole 30,100W 249 GP32,4.0-80Nm 391 . ° o ° .
EC-4pole 30,100W 249 GP42,3.0-15.0Nm 397 . ° ° ° .
EC-4pole 30,100W 249 AB 20 516 95.8 95.8 95.8 95.8 95.8
EC-4pole 30,100W 249 GP32,4.0-80Nm 391 AB20 516 ° [ ° [ °
EC-4pole 30,100W 249 GP42,3.0-15.0Nm 397 AB20 516 o ° . ° °
EC-4pole 30,200W 251 764 76.4 76.4 76.4 76.4
EC-4pole 30,200W 251 GP32,4.0-8.0Nm 391 o ° . ° o
EC-4pole 30,200W 251 GP42,3.0-15.0Nm 397 o ° . ° °
EC-4pole 30,200W 251 AB 20 516 12.8 128 12.8 128 12.8
EC-4pole 30,200W 251 GP32,40-8.0Nm 391 AB 20 516 (] ° ] ° .
EC-4pole 30,200W 251 GP42,3.0-15.0Nm 397 AB20 516 . o o ° o
EC-i 30,30W 258 52.2 52.2 52.2 52.2 52.2
EC-i30,30W 258 GP32,1.0-6.0Nm 388 o ° . ° °
EC-i30,30W 258 GP32S 416421 o ° . ° °
EC-i 30,45 W 259 52.2 52.2 52.2 52.2 52.2
EC-i30,45W 259 GP32,1.0-6.0Nm 388 o ° . ° °
EC-i30,45W 259 GP32S 416421 ° ° ° ° .
Tension de alimentacion Vec 5V+10% 1 NC. R
Consumo de corriente nominal 50 mA 2 Vee g Vee usuario, Cl recomendados
Senal de salida EIA Standard RS 422 3 GND a Gnd -MGC 3486
Rango de temperaturas -40..+100°C 4 NC. %’ Zi?ﬁ?fé’sz
A B o 5 CanalA = B
Momento de la inercia de la rueda de cédigo =< 1.2 gcm? 6 Canal A 2 canalA igligl
Corriente de salida por canal +20mA 7 CanalB g > =
Longitud minima de estado s 40 ns 10 9 8 CanalB ' canala
Tiempos de subida y bajada de sefial 300 %10 \ 18 2222: :%:ﬂggi{
(tipicoa C_ =200 pF,R. =100 Q) 5ns Canal B _|—|_|-
Conector DIN 41651/ >=
EN 60603-13 Canal B
Cable plano AWG 28
Canal | n
Canal |
La sefial del canal index I es sincronizada con el canal
Ayconel B. Resistencia de conexion R op. = tipica 120 Q
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Encoder 16 RIO 1024-32768 Imp., 3 canales, con line driver RS 422

Ciclo C = 360°e

Pulso P = 180°%
7 UHigh
Canal A
ULow 290°%
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T EY g Canal B
II ULow
il UHigh
Canal |
ULow
S3 S4 Sq Sp |81.4=90%
As<45°%
Sentido de rotacion cw (Definicion cw P. 68)
Il Programa Stock Referencia

[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Tipo (provisionales)

Numero de pulsos por vuelta 16384 32768
Numero de canales 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 780 3125 3125 3125 3125
Max. velocidad (rpm) 40000 40000 20000 10000 5000
Desfase @ (°e) 90+/-5 90+/-10 90+/-15 90+/-30 90+/-45
Anchura de pulso index (°e) 90+/-5 90+/-10 90+/-15 90+/-30 90+/-45

Longitud total ‘ Longitud total

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor
EC-i 30,50 W 260 74.2 74.2 74.2 74.2 74.2
EC-i 30,50 W 260 GP32,1.0-6.0Nm 388 ° o ° o °
EC-i 30,50 W 260 GP32S 416421 J ° J ° J
EC-i30,75W 261 74.2 74.2 74.2 74.2 74.2
EC-i30,75W 261 GP32,1.0-6.0Nm 388 ° o ° ° L
EC-i 30,75 W 261 GP32S 416421 ° o ° ° °
EC-i 40,50 W 262-263 40.5 405 40.5 40.5 40.5
EC-i 40,50 W 262 GP32,1.0-6.0Nm 388 [ ° [ . [
EC-i 40,50 W 262 GP32S 416421 [ ° [ ° [
EC-i 40,50 W 262-263 GP 42,3.0-15.0 Nm 396 ° o ° ° °
EC-i40,70 W 264-265 50.5 50.5 50.5 50.5 50.5
EC-i40,70 W 264 GP32,1.0-6.0Nm 388 [ ° [ ° [
EC-i40,70 W 264 GP32S 416421 [ ° [ ° [
EC-i40,70 W 264-265 GP 42,3.0-15.0 Nm 396 [ ° [ . [
EC-i 40,100 W 266 705 705 705 705 70.5
EC-i 40,100 W 266 GP42,3.0-15.0Nm 396 J ° J ° J
EC-i40,130 W 267 105.3 105.3 105.3 105.3 105.3
EC-i 40,130 W 267 GP42,3.0-15.0Nm 396 [ °
EC-i52,180 W 268 96.5 96.5 96.5 96.5 96.5
EC-i52,180W 268 GP52,4.0-30.0Nm 401 ° o ° ° °
EC-i 52,200 W 269 126.5 126.5 126.5 126.5 126.5
EC-i 52,200 W 269 GP52,4.0-30.0Nm 401 [ ° [ . [
EC-i52,250 W 270 96.5 96.5 96.5 96.5 96.5
EC-i52,420 W 271 96.5 96.5 96.5 96.5 96.5
Tensioén de alimentacion Ve 5V+10% 1 NC. T v aa
Consumo de corriente nominal 50 mA 2 Ve g Voo Q= — — — usuario. Cl recomendados
Sefial de salida EIA Standard RS 422 431 ﬁlgD g GdQ—= — — — Tposage
Rango de temperatqras o -40..+100°C 5 CanalA % B J_L,_l -AM26LS 32
Momento de la inercia de la rueda de cddigo =< 1.2 gcm? 6 Canal A 8 CanalAQ=— — — — J'I_I'l
Corriente de salida por canal +20mA 7 CanalB g | > =
Longitud minima de estado s 40 ns 10 8 CanalB Y canalA Q= = — —
Tiempos de subida y bajada de sefial 300 10 |10 Canalllinge [
(tipicoa C. = 200 pF, R, =100 Q) 5ns CanalB Q—_— — — LI
comonass | P U] e I
Cable plano AWG 28 —l I_
Canall Q= =— =— =— I |
Canal | —— — —
La sefial del canal index I es sincronizada con el canal
Ayconel B. Resistencia de conexion R op. = tipica 120 Q
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